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Vorbereitung

Die Inbetriebnahme des Galaxy Gate wird durch Bereitstellung eines Image gestartet. Die
Netzwerkkonfiguration wird mit einer statischen |P-Adresse vorbereitet. Die externe Kamera XOV IS ist
aulRerdem mit einer statischen IP-Adresse ausgestattet.

Device |P address
Odroid IP 192.168.1.100
XovisIP 192.168.1.168

Diese initialen Parameter sind Bestandteil des Image. Alle weiteren Schritte basieren auf diese Konfiguration
der IP-Adressen.

Die Netzwerkkonfigurationsparameter muissen Uberprift werden, bevor die Hardware an den Kunden
geliefert wird, um sicherzustellen, dass die Zutrittskontrolle ordnungsgemal3 funktioniert. Dartiber hinaus
hangen die RFID-Leserkomponenten von den Kundenanforderungen ab. Die korrekte Konfiguration der F
acility M anagement Control Unit (FMCU) ist fur die erfolgreiche Implementierung beim Kunden
unerlasslich.

Das Image wird in Form einer Datel von maxcrc Uber eine angegebene Download-URL bereitgestellt.
maxcrc aktualisiert das Image im Falle von Softwareanderungen wie Fehlerbehebungen oder der


https://docs.maxcrc.de/wiki/Datei:Maxcrc_MediaWiki:Icon-info.png

Unterstiitzung neuer Hardwarekomponenten. Im Vorfeld muss immer geprift werden, ob das aktuelle Image
im Downloadbereich Image-Datei existiert.

Image Link
FMCU 1.6.0
WEAC 30.48
WENI 0.0.1

Diese Datei wird nun extrahiert und mit einem Software-Tool auf die eMMC-Karte kopiert. Dieser Vorgang
kann mit jedem Windows-Computer ausgefuhrt werden, auf dem ein Kartenleser mit einem Micro-SD-
Steckplatz verfugbar ist.

Mit dem Tool , Win32Disklmager* wird nun das Image auf die SD-Karte Ubertragen. Das Tool kann hier
heruntergel aden werden:

Disklmager ODROID

Hilfsmittel zum Ubertagen der Image-Datei auf die SD Karte

MicroSD Cover SD card
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SD Card Leser

Nach dem Starten des Programms wahlen Sie die zuvor extrahierte Bilddatel aus. Der Geratebuchstabe ist
das Laufwerk, das der SD-Karte auf dem PC zugewiesen ist. Stellen Sie sicher, dass die USB-Karte
ordnungsgemal3 mit eMMC oder MicroSD eingesteckt ist, bevor Sie auf die Schaltflache klicken. Sie
muissen den Schreibvorgang bestétigen, bevor der Prozess beginnt. Nach dem Schreiben miissen Sie auf die
Schaltflache , Uberpriifen” klicken, um sicherzustellen, dass die geschriebenen Daten fehlerfrei auf die SD-
Karte Ubertragen werden. Der letzte Schritt besteht darin, die vorbereitete SD-Karte in den
Einplatinencomputer ODROID einzulegen.

Benutzer oberflache Image Tool
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ODROID Ansicht Kartensteckplatz

Jetzt wird der Einplatinencomputer mit einem Computer Uber ein Netzwerkkabel verbunden. Nach dem
Einschalten der Spannungsversorgung der Zutrittskontrolle kann mit einem Internet-Browser (z.B. Chrome)
die Konfiguration fortsetzen.

USB-Anschlussbelegung ODROID

r=1 r=‘|
i == USB 1 . USB 3
——— ———

. USB2 . USB4

In der nachfolgenden Darstellung ist die Anschlussbelegung des Einplatinencomputers aufgefihrt.

Anschluss Beschreibung

USB1

USB2 RS232-Adapter fur DUOmMetrics

USB3 LED-Controller fur LED-Matrix und LED-Lichtband
USB4 USB-R$485 nano Adapter fur WEAC-Board

Technische I nfor mation

Konfiguration
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In der URL-L eiste des Browsers wird die |P-Adresse https://192.168.1.100 eingegeben. Es erscheint
folgendes Anmeldefenster

B~ o status alon System Updale WEAC Dalele en Stalistic Zualliger Trefle - Deutsch

Folgende Anmeldeinformationen sind hinterlegt:

Benutzename Passwort
wanzl wanzlfmcul!

Nach erfolgreicher Anmeldung erscheint diese Ansicht.
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USB: Lokal
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In dieser Darstellung kann man bereits unterschiedliche Informationen ablesen und Zustande der
Zutrittskontrolle ermitteln. Die linke visuelle Darstellung der Zutrittskontrolle beschreibt den aktuellen
Zustand. Wenn das Licht nicht rot blinkt ist der Zustand normal und die V erbindung zwischen FMCU und
WEAC wurde erfolgreich aufgebaut. Die beiden LED-Anzeigen der horizontalen Darstellung von Einheit 1
bzw. Einheit 2 signalisieren ebenfalls visuell den Verbindungszustand. In Klammern wird die aktuelle
Version der WEAC-Firmware angezeigt.

Statusder Erreichbarkeit der WEAC Einheiten

Unit 1 (3021) &

£1 E2 E3 E4 E5 E6 ET E8 E9 E10 A5 Ag A9

Unit 2 (3021) ®

WEAC Einheit verfligbar

Einheit 1 (None) ®

‘eOpenExit

E1 £2 E3 = E5 E6 E7 E8 E9 E10 AS Ag A9

Einheit 2 (None) ®

WEAC Einheit nicht verflugbar
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Im Fehlerfall muss man die Adresse des USB-Zugangs prufen. Auf der Systemseite der Anwendung (
http://192.168.1.100/system) werden alle verwendeten USB-Anschl lisse angezeigt.

= Deutscn

‘System neustarten

In diesem Beispiel sind drei Komponenten angeschlossen.

Anschluss  Vewendungszweck
/dev/ttyUSB2 Komponentel
/dev/ttyUSB1 Komponente2
/dev/ttyUSBO Komponente3

Die Verbindung zu WEAC wird immer mit den Anschltissen USBO bzw. USB1 abgebildet. Die aktuellen

Einstellungen kann man priifen, indem man sich die Konfiguration des Gate anschaut (http://192.168.1.100
/configur ation#gate)

Optional

Die Einstellung der Adresse des USB-Anschlusses zum WEAC Board befindet sich weiter unten auf diesem
Dialog. Bei der Slave FMCU wird bei Gate "Simulator” eingestelt.

Baudrate

Bel Verwendung einer Slave FMCU wird Uber die Mentfuhrung (http://192.168.1.100
/configuration#slave fmcu) die IP-Adresse eingestel|t.

Slave FMCU
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Weiterhin muss in der Whiteliste unter "Authentication und verlinkte Gates' die |P-Adresse eingetragen
werden.

Authentifikation und verlinkte Gates

Master-FMCU: 192.168.1.101, Slave-FMCU: 192.168.1.100 Bei Verwendung der Lichtleiste ist ebenfalls
darauf zu achten, dass alle drel Sensoren aktiviert sind.

Die Parameter der Lichtleiste werden Uber die Mentfuhrung (http://192.168.1.100/configur ation#light_bar
) durchgeftihrt.

cccccc

Die hier aufgefuihrten Werte kdnnen als Standard Gibernommen werden. Bevor die Lichtleiste verwendet
werden kann, muss ein Selbstabgleich durchgefihrt werden. Nachfolgende werden diese Schritte erlautert.
1. Esliegt keine Versorgungsspannung an. Das Gerét ist ausgeschaltet.

2. Uberwachungsbereich ist frei.

3. DIP3auf ON (Auswertung auf LV X Platine)

4. Gerdt einschalten.


https://docs.maxcrc.de/wiki/Datei:whitelist.png
https://docs.maxcrc.de/wiki/Datei:Gate_Lichtleiste_Sensoren.png
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5. LEDskontrollieren:

Die grine LED D soll leuchten. (Auswertung auf LV X Platine)

Kein Blinken oder Leuchten der roten Fehler-LEDs.

6. DIP3im Betrieb wieder auf OFF.

=> Das Gerét speichert die Werte im EEPROM und geht in den Normalbetrieb. Falls Sie die Einstellung
nicht speichern wollen: Versorgung abschalten, solange der DIP3 auf ON ist.

Hinweis:

Wird das Gerét wahrend des Speicherns der Bezugswerte ausgeschaltet (bevor LED “B* blinkt), kann dies

Zu unbeabsichtigten Ausblendungen fiihren.

LED Zustande beim Selbstabgleich

EED LED E LED Rx,Tx Bemerkung
% B
A EH .
= Aus Aus Selbstabgleich o.k.
KD = An
E O
ANF 3
RX Kann akzeptiert werden Mogliche Ursachen:
L=
=
TE = *  Zugroler Abstand zwischen Sender und
E O
ANF &=

Empfanger

=> Abstand reduzieren; Senderleisten mit Option , erhthte
Senderleistung”* verwenden.

Aus An Aus
»  Einzelne Strahlen abgedeckt oder verschmutzt.

* Unterschied der Helligkeit des starksten und schwéchsten
Strahlesist zu grof3.

Selbstabgleich fehlgeschlagen!
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An oder Einzelne Strahlen werden als defekt erkannt.

blinken
Esist nur ein Notbetrieb mdéglich!

Nachdem alle Einstellungen geprift und gegebenenfalls angepasst worden sind, kann man auf der
Dashboardseite unterschiedliche Aktionen durchfthren.

Weac Normal —Gesp. Gesp.Eingang Gesp.Ausgang = Trefler Service Feueralarm  Notfall

Lock Eingang sperren Ausgang sperren Service Ausgang

Je nach Aktion werden die nachfolgenden Zustéande grafisch in der Ansicht (http://192.168.1.100/dashboar d
) dargestellt.

Zustand normal, Service Eingang, Service, Ausgang, Sperre Eingang, Sperre Ausgang, Sperre beide
Richtungen (von links nach rechts)

normal Service Eingang Service Ausgang Sperre Eingang
Sperre Ausgang Sperre beide
Richtungen

Priufung Lichtleiste

Die Lichtleiste des Herstellers Duometrics muss zunachst mit dem richtigen Modus kalibriert werden. Die
Details konnen der Anleitung der Hardware entnommen werden. Nach Abschluss der Kalibrierung muss das
Anschlussboard diese Einstellungen aufwei sen.


https://docs.maxcrc.de/wiki/Datei:image_action_buttons.png
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Die korrekte Konfiguration der Lichtleiste kann auf der Statusseite (http://192.168.1.100/status) der
Anwendung gepriift werden.

aaaaaaaaaaaaaaa
ssssssssssss
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Nachdem die Einstellungen gepriift worden sind, kann man die Funktion testen, indem in Eingangsrichtung
der Zustand "Dauerfrei" eingestellt wird. Dies geschieht Gber die Konfiguration des Barcodel esegerates (
http://192.168.1.100/configur ation#bar code_scanner_entry). Dort wird der Eintrag "Light Bar"
ausgewahlt.

Barcodelesegerat Eingang

Danach kann eine Person in Eingangsrichtung das Gate durchschreiten. Auf dem Dashboard wird diese
Aktion visuell dargestellt.
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Damit ist die Prifung der Lichtleiste abgeschl ossen.

Prufung Lichtband

Das Lichtband wird mit der Komponente Diamex gesteuert. Den Status der Erreichbarkeit dieser
Komponente kann man auf der Seite (http://192.168.1.100/update) dargestellt.

Dieser Status wird nur nach Konfiguration des Lichtbandes fir Master und Slave korrekt dargestellt.
Man muss die aktuellen Motive fir die Lichtsteuerung auf das Modul laden. Die Datei befindet sich hier:

Lichtbandmotive

Der Status der Komponente kann wie bel allen anderen Komponenten auf der Statusseite (http://192.
168.1.100/status) gepruft werden.

Es gilt zu beachten das es zwei Komponenten fiir die Lichtbandsteuerung gibt. Fir jeden Rahmen sind
unterschiedliche Konfigurationsparameter zu berticksichtigen. Es werden grundsétzlich Master und Slave
definiert.

Konfiguration Lichtband Master und Slave


https://docs.maxcrc.de/wiki/Datei:Gate_Lichtleiste_Check.png
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LED Player Master

Lichtband M aster

LED-Player Slave

Diamex Serial

Optional

h
Preil-X-Signalisierung deaktiviert
Lichtband deaktiviert

Serial port *
devittyACMO

Lichtband Slave

Bei der Konfiguration der Adresse fir die Komponente Diamex gilt es zu beachten, dass dort andere
Angaben fir die USB-Schnittstelle vorzunehmen sind. Es wird hier die Zeichenkette /dev/ittyACMO
eingegeben.

Das Lichtband muss auf beiden Rahmenhd ften ein synchrones Verhalten aufweisen. Darum wird auf der
Masterseite die Kommunikation mit der Slaveseite eingestellt.

Darstellung Master FMCU (http://192.168.1.101/api)

LED player Slave

::::::

\\\\\\\\
LED ribbon disabled

LED ribbon disabled

Funktionstests

Einrichten der Anlage beim Kunden

Beim Aufbau der Anlage im Kundennetzwerk muss zunéchst die Netzwerkkonfiguration angepasst werden.
Dazu meldet man sich mit wie bereits bel der Inbetriebnahme Uber den Web-Browser mit den hinterlegten
Anmeldeinformationen an, nachdem der Computer Gber das Netzwerk mit der Zutrittskontrolle verbunden
worden ist.
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Jetzt wechselt man auf die Seite System (http://192.168.1.100/system) und wahit dort den Reiter Netzwerk
aus.

‘System neusiarten

Hier tragt man die vom Kunden bereitgestellten Netzwerk-Informationen fir |P-Adresse, Netzmaske,
Gateway und DNS-Server ein, klickt auf Speichern und startet das System (System neu starten) neu. Danach
wird das Netzwerkkabel des Kundennetzwerkes mit der Anlage verbunden und die weiteren Einstellungen
koénnen mit jedem PC im Kundennetzwerk fortgesetzt werden.

Softwar ebausteine

Die Benutzeroberflache unterstitzt die Konfiguration der Zutrittskontrolle durch standardisierte Ablaufe, die
in Form so genannter Softwarebausteine zusammengefasst werden. Die einzelnen Einstellungsmoglichkeiten
werden nachfolgend aufgefihrt. Die verschiedenen Einstellungen werden in Kategorien gebiindelt und
orientieren sich an hnlichen Bewegungsablaufen.

Standard | (horizontale Lichtleiste)

Funktion Beschreibung Standard

Die Zutrittskontrolle ist fUr den Einzeldurchgang konfiguriert. Die Prifung des
Durchgangs erfolgt durch Prasentieren des Tickets am Kartenleser. Wenn nach

dem Durchgang einer erfolgreichen Priifung eine zweite Person ohne Prifung den
Durchgang nutzt, wird ein Alarm mit visuellem und akustischem Alarm ausgel 6st.

Die Zutrittskontrolle kann entweder wie folgt reagieren. Es wird sofort der
Schliefdvorgang gestartet ohne Berticksichtigung von Personen im

Schwenkbereich. Der Schlief3vorgang startet nur dann, wenn sich keine Personim
Schwenkbereich befindet.

kein
Alarm

Tailgating

Eingang Folgende Optionen ergeben sich daraus:

- kein Alarm

- Alarm


https://docs.maxcrc.de/wiki/Datei:image_gate_network1.png
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- Alarm und Schlief3en nach Verlassen des Schwenkbereich

- Alarm und sofort Schlief3en

Tailgating . . . s ) . N kein
Ausgang Die Beschreibung ist analog der Funktion "Tailgating Eingang Alarm
Lichtleiste
wird zum Wenn dieser Schalter aktiviert ist, wird die Lichtleiste fir die Personenerkennung
Erkennen des ' aktiviert
Tailgating verwendet.
verwendet
Deckensensor
wird zum . o . . .
Erkennen des Wenn dieser Schalter aktiviert ist, wird der Deckensensor fir die nlc.ht.
Tailgating Personenerkennung verwendet. aktiviert
verwendet
Tailoating in Diese Funktion kann nur bei Verwendung des Deckensensors genutzt werden. Die
demg anzgen Flache vor dem Glasbiigel ist in zwei Zonen eingeteilt. Es gibt eine "Outerzone™ nicht
Durc% an und eine "Innerzone". Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird die 2. Person aKtiviert
erkenn%n 9 bereitsin der "Outerzone" erkannt. Der Alarm kann aso zu einem fritheren

Zeitpunkt erfolgen.

Bel Verwendung der Lichtleiste erfolgt die Identifizierung mit dem Eintritt in den

Rahmen. Bel Verwendung der Kamera kann dieser Effekt bereits vor Eintritt des

Rahmens entdeckt werden. Es sind folgende Optionen maoglich:

- kein Alarm

kein

Gegenlauf - Alarm Alarm

- Alarm und Schlief}en nach Verlassen des Schwenkbereich

- Alarm und sofort Schlief3en
Lichtleiste
wird zum
Erkennen des Wenn dieser Schalter aktiviert ist, wird die Lichtleiste als Sensor verwendet. aktiviert
Gegenlauf
verwendet
Deckensensor
wird zum nicht
Erkennen des Wenn dieser Schalter aktiviert ist, wird der Deckensensor als Sensor verwendet. Ktiviert
Gegenlauf
verwendet
Gegenlauf in Diese Funktion kann nur bel Verwendung des Deckensensors genutzt werden. Die
deer?u anzen Flache vor dem Glasbiigel ist in zwei Zonen eingeteilt. Es gibt eine "Outerzone" nicht
DUFCEI an und eine "Innerzone". Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird die 2. Person aktiviert
erkenngen 9 bereitsin der "Outerzone" erkannt. Der Alarm kann also zu einem friheren

Zeitpunkt erfolgen.

Standard |1 (vertikale Lichtleiste und horizontale Lichtleiste)


https://docs.maxcrc.de/wiki/Datei:software_settings_01.png

Funktion Beschreibung Standard
Hohendefinition bei eintretenden Objekten (insbesondere Kinder)

Premium (horizontale und vertikale Lichtleiste inkl. 1 Deckensensor)

iohendefinition bel eintretenden Objekten (Insbesondere Kinder). Person darf mit Trolley das Gate passieren. Anschiiefiend schilefien die Schwenkarme nach veriassen des

Funktion Beschreibung Standard

Hohendefinition bei eintretenden Objekten (insbesondere Kinder). Person darf mit
Trolley das Gate passieren. Anschlief3end schlief3en die Schwenkarme nach
verlassen des Schwenkbereichs

Erweitertes Tailgating durch Deckensensor (kein Einfluss auf Benutzeroberflache)

Erweitertes Tailgating durch Deckensensor (kein Einfluss auf Benutzer oberflache)

Funktion Beschreibung Standard

Einzelerkennung am Kartenleser, die Lesebereiche durfen immer nur Einzel
betreten werden, ansonsten 6ffnet das Gate nicht. Bei Manipulationsversuch
schliefdt das Gate in jedem Fall.

zus. Uberwachung von Flachen im Umfeld der Zutrittskontrolle

Zusatzoptionen

Pfeil-X-Signalisierung Eingang

A
Pfeil-X-Signalisierung Ausgang

A
Lichtband Master

A
Lichtband Slave

A
Lautsprecher

Funktion Beschreibung Standard
Pfeil-X-Signalisierung Eingang

Pfeil-X-Signalisierung Ausgang

Lichtband Master

Lichtband Slave

L autsprecher

Verwandte Themen
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